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l. Preliminari

Mecanica aplicata este o disciplind general-tehnica cu caracter aplicativ, inclusd in grupul
disciplinelor fundamentale. Cursul are statut de disciplind obligatorie. Studierea Mecanicii
aplicate este importanta din cauza faptului, ca ea fiid bazata pe legile fundamentale ale naturii,
formeaza temelia inginereasca a tehnicianului si ca rezulat, contribuie la formarea competentelor
profesionale ale viitorilor specialisti in domeniul mecanicii agricole. La formarea cunostintelor si
abilitatilor la Mecanica aplicata, este necesar ca elevul din start sd posede cunostinte si abilitati la
Matematica,Fizica,Studiul materialelor,Desen tehnic etc. In cadrul cursului de mecanica aplicata

vor fi studiate : Mecanica teoretica, Rezistenta materialelor si Organe de masini.

Il.  Motivatia, utilitatea disciplinei pentru dezvoltarea profesionala

Tehnica agricola moderna la etapa actuala este compusd din mecanisme si instalatii de
generatie noua, care necesitd insusire calitativa si rapida, gandire logica si creatoare. Materialele
din care sunt fabricate organele de lucru ale masinilor agricole si uneltelor au rezistente diferite
ce asigura durabilitatea lor. Formele geometrice ale acestora sunt optime si asigura un lucru de
calitate. Din aceste considerente invatarea disciplinei este necesard. Aici elevii vor afla totul
despre bazele proiectarii, alegerea formelor geometrice rationale si verificarea rezistentei
elementelor de constructii. O atentie deosebitd in cadrul activitatilor educationale se v-a acorda
formarii la elevi abilitatilor de a adopta solutii tehnice optime, de a argumenta deciziile adoptate,

de a cauta si a gasi cai de reducere a cheltuiclilor umane si materiale.

I1l.  Competentele profesionale specifice disciplinei

1.Competenta de a defini notiuni, legi, ipoteze, teorii i a explica fenomene.

2.Competenta de a intocmi schemele de calcul pentru diferite elemente de constructii.
3.Competenta de a efectua calculele de rezistentd ale organelor de masini.

4. Competenta de a descifra simbolurile transpuse pe elementele masinilor si a selecta acestea

din tabelele standardelor.



IV. Administrarea disciplinei
_ Numarul de ore Modalita | Numarul
2 | Total Contact direct Lucrul tea de
é Prelegeri | Practice/ | individual de credite
@ laborator evaluare
(2]
11 120 60 30 30 Examen 4

V.  Unitatile de invitare

Unitati de competenta Unitati de continut Abilitati
Introducere
-Argumentarea necesitatii - Obiectul de studiu al mecanicii

cunoasterii Mecanicii aplicate.
-Explicarea rolului disciplinei in
dezvoltarea potentialului tehnic
al tarii.

-ldentificarea compartimentelor
disciplinei.

-Definirea miscarii mecanice.
-ldentificarea echilibrului
mecanic.

aplicate.

- Rolul si importanta ei in
dezvoltarea potentialului tehnic al
tarii.

- Compartimentele disciplinei.

- Miscare mecanica.
- Echilibrul.

Mecanica teoretica

Statica

1.Notiuni fundamentale si principiile staticii

1.1 Definirea notiunilor de punct
material sirigid perfect.

1.2 Explicarea notiunii de forta
si clasificarea acestora.

1.3 Identificarea sistemului de
forte.

1.4 Formularea principiilor
staticii.

1.5 Clasificarea legaturilor
mecanice.

1.6 Identificarea reactiunilor
legaturilor diferite.

1.1.1 Punct material si rigid
perfect.

1.2.1 Forta ca vector.Feluri de
forte.

1.3.1 Sistem de forte.
1.4.1 Principiile staticii.

1.5.1 Legaturi si reactiuni.

Al.Inliturarea imaginara
a legaturilor de la un
corp material.
A2.Aplicarea
reactiunilor in locul
legaturilor inldturate.

2.Sistemul de forte coplanare concurente

2.1 Definirea sistemului de forte
coplanare concurente.

2.2 Explicarea si demonstrarea
succesiunii adunarii sistemului
de forte.

2.3 Explicarea si demonstrarea
succesiunii descompunerii unei
forte pe doua axe.

2.4 Argumentarea conditiilor

2.1.1 Adunarea sistemului de forte
coplanare concurente in mod
grafic si analitic.

2.2 Descompunerea unei forte pe
doua axe de coordonate.

2.3 Conditiile geometrica si
analiticd de echilibru ale sitemului
de forte concurente coplanare.

2.4 Ecuatiile de echilibru ale

A3. Calcularea
modulului si directiei
fortei rezultante in mod
grafic.

A4. Calcularea
modulului si directiei
fortei rezultante in mod
analitic.
Ab5.Determinarea




geometrice si analitice de
echilibru ale sitemului.
2.5 Aplicarea ecuatiilor de
echilibru la rezolvarea
problemelor tehnice.

sistemului de forte coplanare
concurente.

componentelor unei forte
cunoscute.
A6.Calcularea
reactiunilor legatiurilor
cu ajutorul ecuatiilor de
echilibru.

3. Cuplu de forte

3.1 Definirea cuplului de forte.
3.2 Argumentarea actiunii unui
cuplu asupra corpului.

3.3 Caracterizarea cuplului.

3.4 Determinarea momentului
cuplului.

3.5 Determinarea momentului
cuplului rezultant.

3.1 Cuplu de forte.

3.2 Actiunea cuplului asupra unui
corp solid.

3.3 Caracteristicile si insusirile
cuplului.

3.4 Momentul cuplului, semnul si
bratul.

3.5 Adunarea cuplurilor, conditia
de echilibru.

A7.Calcularea
momentului cuplului.

AB8.Calcularea
momentului cuplului
rezultant.

4.Sistemul de forte coplanare arbitrare

4.1 Definirea sistemului de
forte coplanare arbitrare.

4.2 Explicarea si demonstrarea
momentului fortei in raport cu
un punct.

4.3 Explicarea si demonstrarea
reducerii unei forte la centrul
dat.

4.4 Explicarea si demonstrarea
reducerii sistemului de forte la
centrul dat.

4.51dentificarea fortei
principale si a momentului
principal.

4.6 Argumentarea conditiilor
de echilibru ale sistemului.

4.7 Aplicarea ecuatiilor de
echilibru la rezolvarea
problemelor tehnice.

4.8 Analiza sistemelor de
grinzi si felurilor de sarcini.

4.1 Notiune de sistemul de forte
coplanare arbitrare
4.2Momentul fortei in raport cu
punct.

4.3 Reducerea unei forte la centrul
dat.

4.4 Reducerea sistemului de forte la
centrul dat.

4.5 Forta principala si moment
principal.

4.6 Conditiile de echilibru ale
sistemului de forte arbitrare
coplanare.

4.7 Ecuatiile de echilibru.

4.8 Sisteme de grinzi si feluri de
sarcini.

AQ9. Calcularea
momentului unei forte in
raport de un punct.

Al0.Calcularea
reactiunilor grindelor cu
doua reazeme si celor in

consola.

5. Sistemul spatial de forte

5.1 Definirea sistemului de forte
spatiale.

5.2 ldentificarea paralelepipedei
fortelor.

5.3 Demonstrarea modului de
proiectare a unei forte pe trei
axe de coordonate si proiectarii
duble.

5.4 Argumentarea conditiilor de
echilibru ale sistemului spatial

5.1Notiune de sistem spatial de
forte.
5.2 Paralelepipeda fortelor.

5.3Proiectia unei forte pe trei axe
de coordonate.Proiectarea dubla.
Rezultanta sistemului spatial de
forte concurente.

5.4Conditiile de echilibru si
ecuatii.

All.Calcularea
reactiunelor barelor




concurent.

5.5 Aplicarea ecuatiilor de
echilibru ale sistemului spatial
concurent la rezolvarea
problemelor tehnice.

5.6 ldentificarea momentului
fortei in raport cu axa.

5.7 Analiza cazului general de
actiune a sistemului spatial.
5.8 Aplicarea a celor sase
ecuatii de echilibru la rezolvarea
problemelor tehnice.

5.6Momentul fortei In raport cu
axa.

5.7Cazul general de actiune a
sistemului spatial.

5.8 Sase ecuatii de echilibru ale
sistemului s1 aplicarea lor la
diferite cazuri de solicitare a
arborilor.

amplasate spatial.

Al2.Calcularea
momentului fortei in
raport de axa.
Al3. Calcularea
reactiunelor reazemilor
barelor
rotunde(arborilor)
solicitati spatial.

6.Centrul de greutate

6.1 Identificarea centrul fortelor
paralele si formulelor pentru
determinarea. coordonatelor
acestuea.

6.2 Definirea notiunii de centru
de greutate.

6.3 Distingerea metodelor de
determinare a centrului de
greutate.

6.4 Determinarea pozitiei
centrului de greutate a figurilor
compuse plate.

6.1 Centrul fortelor paralele si
formulele pentru determinarea
coordonatelor acestuea.

6.2 Centrul de greutate al corpului
solid.

6.3 Metodele de determinare a
centrului de greutate.

6.4 Determinarea pozitiei
centrului de greutate a figurilor
compuse plate.

Al4. Calcularea pozitiei
centrului de greutate a
figurilor compuse plate.

Cinematica

7. Cinematica punctului




7.1 Definirea notiunii de
cinematica .

7.2 ldentificarea sarcinilor
cinematicii.

7.3 Distingerea notiunilor
cinematicii.

7.4 Explicarea si demonstrarea
vitezei medii i instantaneei.
7.5 Explicarea si demonstrarea
acceleratiei.

7.6 Distingerea modurilor de
reprezentare a miscarii
punctului.

7.7 Explicarea s1 demonstrarea
vitezei si acceleratiei punctului
in caz cand miscarea lui este
reprezentatd in mod natural.
7.8 Ilustrarea acceleratiilor:
normalad, tangentiala si
completa.

7.9 Clasificarea miscarilor
punctului in functie de
acceleratii.

7.10biectul de studiu al
cinematicii.
7.2 Sarcinele cinematicii.

7.3 Notiunile cinematicii:
traiectorie, deplasare,drum
parcurs, viteza, acceleratie si
timpul.

7.4Viteza medie si instantanee.

7.5Acceleratie.
7.6Moduri de reprezentare a

miscarii punctului.

7.7Viteza si acceleratia punctului
la modul natural de reprezentare a
miscarii acestuia.

7.8Acceleratiile: normala,
tangentiald si completa.

7.9Cazuri particulare de miscare a
punctului.

A15. Calcularea
deplasarilor, vitezelor si
acceleratiilor punctelor

materiale la migcare
uniforma si uniform-
variata pe traiectorie
rectilinie si curbilinie.

. Miscari simple ale rigidului

8.1 ldentificarea miscarii de
translatie a unui corp solid.
8.2 Distingerea proprietatilor
miscarii de translatie.

8.3 llustrarea parametrilor si
formulelor miscarii de rotatie.
8.4 Determinarea unghiului de
rotatie, vitezei unghiulare si
acceleratiei unghiulare.

8.5 Explicarea si ilustrarea
legaturii intre parametrii liniari
si unghiulari.

8.1 Miscare de translatie.

8.2 Proprietatile miscarii de
translatie.

8.3 Miscare de rotatie si
parametrii ei.

8.4 Cazuri particulare ale miscarii
de rotatie: uniforma si uniform-
variata.

8.5 Parametrii liniari si unghiulari
ai miscarilor, legatura intre ele.

Al6.Transformarea
turatiilor in unitati de
viteza unghiulara.

Al7. Calcularea
unghiului de rotatie,
vitezei unghiulare si
acceleratiei unghiulare la
miscari uniforma si
uniform-variata.

9.Misc

area compusa a punctului si a rigidului

9.1 Identificarea miscarilor:
relativa, de transpor si cea
absoluta.

9.2 Distingerea sistemelor de
referinta: fix si mobil.

9.3 llustrarea teoremei despre
adunarea vitezelor.

9.4 Identificarea miscdrii plan-
paralele.

9.1 Miscarea relativa, de transpor
si cea absoluta.

9.2 Sistemele de referinta: fix si
mobil.

9.3Teorema despre adunarea
vitezelor.

9.4 Miscarea plan-paralela ca un
caz particular de migcare compusa
a corpului.

A18.Calcularea vitezelor
absolute, punctelor
materiale aflate in
migcare compusa.




9.5 Illustrarea descompunerii
miscdrii plan-paralele in doua
miscari: de translatie si de
rotatie.

9.6 Determinarea vitezelor
absolute ale punctelor unui corp
aflat in miscare de translatie si
rotatie.

paralele in doud miscari: de
translatie si de rotatie.

unui corp aflat in miscare de
translatie si rotatie.

9.5 Descompunerea miscarii plan-

9.6 Vitezele absolute ale punctelor

Al19.Calcularea vitezelor
absolute ale punctelor
unui corp aflat in
miscare de translatie si
rotatie.

Dinamica

10.Notiuni fundamentale si principiile dinamicii

10.1 Identificarea obiectului de
studiu al dinamicii.

10.2 Formularea principiilor
dinamicii.

10.3 Definirea punctelor
materiale: liber si cel supus la
legaturi.

10.4Explicarea sarcinilor
dinamicii pentru puncte
materiale: liber si cel supus la
legatura.

10.1 Obiectul de studiu al
dinamicii.

10.2 Principiile dinamicii.
supus la legatura.

10.4 Sarcinile dinamicii pentru

la legatura.

10.3 Puncte materiale: liber si cel

puncte materiale: liber si cel supus

A20.Aplicarea
principiilor dinamicii la
rezolvarea problemelor
tehnice.

11.Miscarea punctului material. Metoda cinetostaticii

11.1 Explicarea legilor miscarii
punctelor materiale liber si
celui supus la legaturi.

11.2 Formularea principiul
d’Alembert (metoda
cinetostaticii).

11.3Ilustrarea fortei de inertie.
11.4 Aplicarea principiului
d’Alembert la rezolvarea
problemelor.

11.1 Legile miscarii punctelor
materiale libere si celor supuse
la legaturi.

11.2 Principiul d’Alembert.
Metoda cinetostaticii.

11.3 Forta de inertie.
11.4 Aplicarea principiului
d’Alembert la solutionarea
problemelor tehnice.

A21.Calcularea eforturilor
in legaturi mecanice cu
ajutorul principiului
d’Alembert.

12.Teoremele generale ale dinamicii

12.1 Definirea notiunilor de
impuls de forta, impuls de
masa si energie cinetica.

12.2 llustrarea teoremelor
referitoare la variatia
impulsului masei si a energiei
cinetice.

12.3llustrarea momentelor de
inertie ale diferitor corpuri.
12.4 Aplicarea ecuatiei

fundamentale ale dinamicii la

12.1 Notiune de impuls de forta,
de masa si energie cinetica.

12.2 Teoremele referitoare la
variatia impulsului masei si a
energiei cinetice.

12.3 Momentul de inertie al
corpului.

12.4 Ecuatia fundamentala a
dinamicii pentru corp aflat in

A22.Solutionarea
problemelor tehnice cu
ajutorul teoremelor despre
variatia impulsului masei
si a energiei cinetice.

A23.Calculul momentelor
de inertic ale diferitor
corpuri.




rezolvarea problemelor.

miscarea de rotatie.

Rezistenta materialelor

13.Notiuni generale

13.1 ldentificarea obiectului
de studiu al rezistentei
materialelor.

13.2 Explicarea si ilustrarea
deformatiilor elastice si
plastice.

13.3 Distingerea ipotezelor si
presupunerilor.

13.4 Clasificarea fortelor
exterioare §i interioare.

13.5 Explicarea si ilustrarea
metodei sectiunilor.

13.6 Definirea eforturilor
unitare.

13.1 Obiectul de studiu al
rezistentei materialelor.

13.2 Deformatii elastice si
plastice.

13.3 Ipoteze si presupuneri.

13.5 Metoda sectiunilor. Eforturi
interioare de forte.
13.6 Eforturi unitare.

13.4 Forte exterioare si interioare.

A24. Aplicarea corectd a
metodei sectiunilor la
depistarea eforturilor
interioare si stabilirea
caracterului deformatiei.
A25.Calculul eforturilor
unitare normale §i
tangentiale.

1

4. Intindere si compresiune

14.1 Definirea notiunii de
intindere $i compresiune.

14.2 Determinarea fortelor
axiale si trasarea diagramelor.
14.3 Determinarea tensiunilor
normale si trasarea
diagramelor.

14.4 Tlustrarea deplasarilor
liniare si formularea legii lui
Hooke.

14.5 Distingera succesiunii
incercarii la intindere a
materialelor din otel.

14.6 llucidarea
caracteristicilor mecanice ale
materialelor din otel.

14.7 Tlustrarea tensiunei limita
si celei admisibile.

14.8 Aplicarea conditiei de
rezistenta la calcularea
elementelor de constructii.

14.1 Notiuni de intindere si
compresiune.

14.3 Tensiuni normale si trasarea
diagramelor.

14.4 Deplasari liniare.Legea lui
Hooke.

14.5 Incercarile la intindere a
materialelor din otel.

14.6 Caracteristicile mecanice ale
materialelor din otel.

14.7 Tensiune limita si admisibila.

14.8 Conditia de rezistenta la
intindere si compresiune.

14.2 Forte axiale si diagramele lor.

A26.Calculul fortelor
axiale si trasarea
diagramele acestora.

A27.Calculul tensiunilor
normale si trasarea
diagramele acestora.

A28.Calculul alungirilor
absolute ale barelor.

A29.Verificarea
rezistentei barelor supuse
intinderii(compresiunii).

1

ol

.Calculele practice la forfecare si strivire

15.1 Definirea notiunii de
forfecare.

15.2 llustrarea tensiunii
tangentiale si conditiei de
rezistenta le forfecare.

15.3 Definirea notiunii de
strivire si ilustrarea calculului
conventional.

15.4 Aplicarea conditiilor de
rezistenta la verificarea
asamblarilor cu pene,
niuturi,buloane.

15.1 Forfecarea: presupuneri de
baza.

15.2 Tensiuni.Conditia de
rezistenta.

15.3 Strivire.Calculul
conventional.

15.4 Calculele de forfecare si
strivire a asamblarilor cu pene,
niuturi si buloane.

A30.Calculele
asamblarilor cu pene,
niuturi si buloane la
forfecare si strivire.




16.Rasucire

16.1Formularea legii dualitatii
tensiunilor tangentiale si legii
lui Hooke.
16.2Definireaea modulului de
lunecare.
16.3 llustrarea tensiunilor
tangentiale si a deformatiei de
lunecare.
16.4 Definirea notiunii de
rasucire.
16.51lustrarea modului de
calculare a momentelor de
rasucire §i trasare a
diagramelor acestora.

16.6 Determinarea tensiunilor
tangentiale intu-n punct ale
sectiunii si cele maxime.

16.7 Determinarea unghiului
de rasucire relativ si cel
integral.

16.8 llustrarea momentului de
inertie polar si a modulului de
rezistentd polar pentru sectiuni
brute si nete.

16.9Aplicarea conditiilor de
rezistenta si rigiditate la
rezolvarea problemelor

tehnice.

16.1Legea dualitatii tensiunilor
tangentiale.Legea lui Hooke.

16.2 Modulul de lunecare.

16.3Tensiuni si deformatii.

16.4 Rasucire.

16.5Momentul de rasucire si
diagramele lui.

16.6 Tensiunele tangentiale intru-n
punct ale sectiunii si cele maxime.

16.7 Unghiul de rasucire relativ si
cel integral.

16.8 Momentul de inertie polar si
modulul de rezistenta polar pentru
sectiuni brute si nete.

16.9Conditiile de rezistenta si
rigiditate la rasucire.

A31.Calculul
momentelor de rasucire
si trasarea diagramelor.

A32.Calculul de
verificare a rezistentei
barelor rotunde.
A33.Calculul
dimensional al barelor
rotunde brute si nete.
A34.Calculul de stabilire
a sarcinii capabile.

17.Incovoiere

17.1 Definirea notiunii de
incovoiere.

17.2 Clasificarea incovoierilor.
17.3 Determinarea fortelor
taietoare, momentelor
incovoietoare §i trasarea
diagramelor.

17.4 Determinarea tensiunilor
normale in cazul incovoierii
pure.

17.5 llustrarea relatiilor
matematice si formulelor pentru
determinarea momentelor de
inertie axiale si modulelor de
rezistenta axiale a diferitor
sectiuni.

17.6 Aplicarea conditiei de
rezistenta la verificarea
grindelor.

17.7 llustrarea deplasarilor
liniare si celor unghiulare la
incovoierea grindelor.

17.1 Incovoiere.

17.2 Tipuri de Incovoieri.

17.3 Forta taietoare si momentul
incovoietor.Regulile de trasare a
diagramelor.

17.4Cazul incovoierii pure.Relatii
de calcul al tensiunii normale.

17.5Momentul de inertie axia si
modulul de rezistenta axial pentru
diferite sectiuni.

17.6Calculele la rezistenta.

17.7Notiuni de deplasari liniare si
unghiulare la incovoierea barelor
drepte.

A35.Calculul fortelor
taietoare $i momentelor
incovoietoare, trasarea
diagramelor acestora.

A36.Calculul de
verificare a rezistentei
grindelor.

A37.Calculul
dimensional al grindelor.
A38.Calculul de stabilire
a sarcinii capabile.




18.Ipotezele de rezistenta si rezistenta si aplicatiile lor

18.1 Descrierea scurtului istoric
al dezvoltarii ipotezelor de
rezistenta.

18.2 Tlustrarea Ipotezelor a III si
aV.

18.3 Argumentarea tensiunilor
normale echivalente.

18.4 Prezentarea modului de
calculare al barelor rotunde la
deformari mixte de rasucire si
incovoiere prin intermediul
ipotezelor alll sia V.

18.1 Scurt istoric al dezvoltarii
ipotezelor de rezistenta.

18.2 Ipotezaalll sia V.

18.3 Tensiuni normale
echivalente.

18.4Calculul barelor rotunde la
deformari mixte de rasucire si
incovoiere prin intermediul
ipotezelor alll sia V.

A39. Calculul barelor
rotunde la rasucire cu
incovoiere prin
intermediul ipotezelor a
MlsiaV.

19.Stabilitatea barelor supuse la compresiune

19.1 Definirea notiunii de
flambaj.

19.2 Prezentarea fortei critice si
formulei lui Euller.

19.3 Argumentarea limitei de
aplicare a formulei lui Euller.
19.4 Calcularea zveltetei limita.
19.5 llucidarea succesiunii
calculului la flambaj.

19.1Esenta flambajului.

19.2 Forta critica. Formula lui
Euller.

19.3 Limita de aplicare a formulei
lui Euller.

19.4 Zveltetea limita.

19.5 Calculul la flambaj.

A40. Calculul barelor
supuse compresiunii
la stabilitate.

Organe de masini

20.Notiuni generale

20.1 Identificarea obiectului de
studiu al cursului ,,Organe de
magini”.

20.2 Explicarea notiunilor
referitoare la calculul si
proiectarea organelor de masini.
20.3 Definirea notiunilor de
mecanism $i masina.

20.4 Clasificarea mecanismelor
si maginilor.

20.5 Clasificarea organelor de
magini.

20.6 Identificarea criteriilor a
capacitatii de lucru al organelor
de masini.

20.7 Argumentarea tensiuni
normale de contact.

20.8 Prezentarea formulei lui
Hertz.

20.9 Definirea notiuni de
fiabilitate a masinilor si
organelor de magini.

20.1 Obiectul de studiu al cursului
,,Organe de masini”.

20.2 Notuni referitoare la calculul
si proiectarea organelor de masini.

20.3Mecanism si masina.

20.4 Clasificarea mecanismelor si
maginilor.

20.5 Clasificarea organelor de
magini.

20.6 Criteriile capacitatii de lucru
ale organelor de masini.

20.7 Tensiuni normale de contact.
20.8 Formula lui Hertz.

20.9 Notiuni de fiabilitate a
masinilor si organelor de masini.

21.Asambliri nedemontabile si demontabile

21.1 Identificarea asamblarilor

| 21.1Generalititi.




nedemontabile si demontabile.
21.2 Clasificarea asamblarilor.
21.3 Explicarea avantajelor,
dezavantajelor si domeniului de
folosire a asamblarilor
nedemontabile: prin sudare si
nituire.

21.4 Clasificarea rosturilor.
21.5 Prezentarea calculului la
rezistenta a asamblarilor cap la
cap si suprapuse.

21.6 Explicarea avantajelor,
dezavantajelor si domeniului de
folosire a asamblarilor
demontabile: prin filet.

21.7 Clasificarea filetelor
standard.

21.8 Prezentarea variantelor
constructive ale asamblarilor
prin filet s modului de fixare a
acestora.

21.9 Enumerarea materialelor
buloanelor si piulitelor

21.10 Argumentarea alegerii
buloanelor din tabelele STAS si
verificarea acestora la rezistenta.

21.2Clasificarea.

21.3 Avantajele, dezavantajele si
domeniul de folosire a
asamblarilor nedemontabile: cu
sudare si nituire.

21.4 Tipuri de rosturi.

21.5 Calculul la rezistenta a
asamblarilor cap la cap si
suprapuse.

21.6Avantajele, dezavantajele si
domeniul de folosire a
asamblarilor demontabile: cu
filet.

21.7 Tipuri de filete standard.

21.8 Variante constructive ale
asam blarilor prin filet $1 modul
de fixare a acestora.

21.9 Materialele buloanelor si
piulitelor.

21.10 Alegerea buloanelor din
tabelele STAS si verificarea
rezistentei acestora.

A41. Calculul
asamblarilor sudate cap la
cap.

A42. Calculul
asamblarilor sudate
suprapuse.

A43. Calculul
asamblarilor prin nituire.

Ad4. Calculul
asamblarilor prin filet.

22.

Transmisii ale miscarii de rotatie

22.1 ldentificarea transmisiilor
ale miscarilor de rotatie.

22.2 Explicarea rolului
transmiterii energiei mecanice
prin migcarea de rotatie.

22.3 Argumentarea destinatiei
transmisiilor si clasificarea lor.
22.4 Enumerarea parametrilor
de calcul al transmisiilor.

22.5 Distingerea sarcinilor
realizate de transmisii.

22.6 llustrarea relatiilor
cinematice si de eforturi in
transmisii.

22.1 Generalitati.

22.2 Prioritatea transmiterii
energiei mecanice prin miscarea
de rotatie.

22.3 Destinatia si clasificarea
transmisiilor.

22.4 Parametrii de calcul al
transmisiilor.

22.5 Sarcinile realizate de
transmisii.

22.6 Relatiile cinematice si de
eforturi in transmisii.

A45. Calculul
parametrilor cinematici si
de eforturi a transmisiilor.

23. Transmisii prin frictiune




23.1 ldentificarea transmisiilor
prin frictiune.

23.2 Explicarea avantajelor,
dezavantajelor si domeniului de
folosire a transmisiilor.

23.3 Argumentarea destinatiei
transmisiei cu role cilindrice si
explicarea conditiei de
functionare .

23.4 llustrarea parametrilor
cinematici si de eforturi ai
trancmisiei..

23.5 Tlustrarea fortei de
strangere intre role.

23.6 Enumerarea materialelor
rolelor.

23.7 Enumerarea defectiunilor
transmisiei.

23.8 Distingerea criteriilor
capacitatii de lucru ale
transmisiei.

23.9 Aplicarea calculului
rezistentei de contact la
rezolvarea problemelor tehnice.
23.10 Identificarea transmisiilor
cu raport de transmitere
reglabil(variatoarelor).

23.11 Clasificarea variatoarelor
si explicarea domeniilor de
folosire a acestora.

23.1 Generalitati.

23.2 Avantajele, dezavantajele si
domeniul de folosire a
transmisiilor.

23.3 Transmisii cu role
cilindrice. Conditia de
functionare.

23.4 Parametrilor cinematici si
de eforturi.

23.5 Forta de strangere
necesara.
23.6 Materiale.

23.7 Defectiunile transmisiei.

23.8 Criteriile capacitatii de
lucru.

23.9 Calculul la rezistenta de
contact.

23.10 Transmisii cu raport de
transmitere reglabil.Variatoare.

23.11Tipuri constructive ale
variatoarelor si domeniile de
folosire.

A46. Calculul
parametrilor cinematici si
de eforturi ale transmisiei.

24.

Transmisii prin roti dintate

24.1 ldentificarea transmisiilor
prin roti dintate.

24.2 Clasificarea transmisiilor.
24.3 Explicarea avantajelor,
dezavantajelor si domeniului de
folosire a transmisiilor.

24.4 Explicarea teoriei
angrenajului evolventic.

24.5 Distingerea parametrilor
cinematici si de eforturi.

de calcul al transmisiilor.
24.6. Enumerarea materialelor
rotilor dintate si modurile de
confectionare a acestora.

24.7 ldentificarea gradelor de
precizie la confectionarea
rotilor.

24.8 Enumerarea criteriilor a
capacitatii de lucru rotilor

24.1 Generalitati.

24.2 Clasificarea.

24.3 Avantajele, dezavantajele si
domeniul de folosire a
transmisiilor.

24.4 Teoria angrenajului
evolventic.

24 .5Parametrii cinematici si de
eforturi.

24.6 Materialul rotilor dinfate si
modurile de confectionare a
acestora.

24.7 Gradele de precizie la
confectionarea rotilor.

24.8 Criteriile capacitatii de lucru
ale rotilor.

A47. Calculul
parametrilor cinematici
si de eforturi al
transmisiei.

A48. Calculul
transmisiei cilindrice la
rezistenta de contact

A49. Calculul
transmisiei conice la
rezistenta de contact.




dintate.

24.9 llustrarea calculului
standard al transmisiilor cu roti
dintate.

24.9 Calculul standard al
transmisiilor cu roti dintate la
rezistenta de contact.

25. Transmisii prin melc

25.1 Identificarea transmisiilor
prin melc.

25.2 Explicarea constructiei,
functionarii, avantajelor,
dezavantajelor si domeniului de
folosire.

25.3. Distingerea parametrilor
cinematici i dimensiunilor
geometrice.

25.4 Tlustrarea fortelor in
angrenaj melcat.

25.5 Distingerea materialul
melcului si al rotii melcate.
25.6 llustrarea calculului
standard al transmisiilor prin
melc.

25.1 Generalitati.

25.2 Constructia, functionarea,
avantajele, dezavantajele si
domeniile de folosire.

25.3 Parametrii cinematici si
dimensiuni geometrice.

25.4 Fortele in angrenajul melcat.

25.5 Materialul melcului si al rotii
melcate.

25.6 Calculul la rezistenta de
contact.

A50. Calculul
transmisiei melcate la
rezistenta de contact.

26. Transmisii surub-piulita

26.1 Identificarea transmisiilor
surub-piulita.

26.2 Clasificarea transmisiilor
surub-piulitd si modul de
functionare.

26.3 Explicarea avantajelor,
dezavantajelor si domeniului de
folosire.

26.4 Enumerarea materialelor
cuplului elicoidal.

26.5 Distingerea sarcinilor
realizate de transmisii.

26.6 llustrarea calculului
standard al transmisiilor surub-
piulita.

26.1Generalitati.

26.2 Tipuri constructive si
functionarea.

26.3 Avantajele, dezavantajele si
domeniile de folosire.
26.4Materialele cuplului elicoidal.
26.5 Randamentul cuplului

elicoidal.
26.6 Calculul la rezistenta.

A51. Calculul
transmisiei surub-piulita
la rezistenta.

27. Transmisii prin curele si lanturi




27.1 ldentificarea transmisiilor
prin curele.

27.2 Clasificarea transmisiilor
prin curele.

27.3 Explicarea avantajelor,
dezavantajelor si domeniului de
folosire.

27.4 ldentificarea transmisiei
prin curea trapezoidala.

27.5 Clasificarea curelelor
trapezidale conform STAS si
ISO.

27.6 llustrarea alegerii curelelor
trapezoidale din STAS s1 ISO.
27.7 llustrarea calculului
curelelor trapezoidale la
longivitate.

27.8 Explicarea destinatiei i
constructiei transmisiei prin
lant.

27.9 Clasificarea transmisiilor
prin lang.

27.10 Explicarea avantajelor,
dezavantajelor si domeniilor de
folosire.

27.11llustrarea relatiilor
geometrice si de eforturi.

27.12 Enumerarea modurilor de
ungere a lantului.

27.13 llustrarea succesiunii
calculului transmisiei prin lang
bucsa-rola.

27.1 Generalitati despre transmisii
prin curele.
27.2 Clasificarea.

27.3Avantajele, dezavantajele si
domeniile de folosire.

27.4 Transmisie cu curea
trapezoidala.
27.5 Tipuri de curele standard.

27.6 Alegerea curelelor din
STAS.

27.7 Calculul curelelor
trapezoidale la longivitate.
27.8 Destinatia si constructia
transmisiei prin lant.

27.9 Clasificarea.

27.10 Avantajele, dezavantajele
si domeniile de folosire.

27.11 Relatii geometrice si de
eforturi.
27.12 Ungerea lantului.

27.13 Succesiunea calculului
transmisiei prin lant bucsa-rola.

A52. Calculul curelelor
trapezoidale la
longivitate.

A53. Calculul
transmisiei prin lang
bucsa-rola.

28. Arbori si 0sii

28.1 Explicarca destinatiei si
constructiei arborilor si osiilor.
28.2 Clasificarea arborilor si
osiilor.

28.3 Enumerarea materialelor
arborilor si osiilor.

28.4 llustrarea calculului

28.1 Destinatia si constructia
arborilor si osiilor.

28.2 Clasificarea.

28.3 Materiale.

28.4 Calculul arborilor la

A54. Calculul arborilor

arborilor la rezistenta. rezistenta. la rezistenta.

28.5 llustrarea calculului osiilor | 28.5 Calculul osiilor la A55. Calculul arborilor

la incovoiere. incovoiere. la rezistenta.
29.Lagare

29.1 Identificarea lagarilor.
29.2 Clasificarea lagarilor.
29.3 Distingerea lagarilor cu
alunecare si clasificarea lor.

29.1 Generalitati.
29.2 Clasificarea.
29.3 Lagdre cu alunecare.




29.4 Explicarea avantajelor,
dezavantajelor si domeniilor de
folosire.

29.5 Enumerarea materialelor
lagarilor cu alunecare.

29.6 Explicarea modului de
ungere a lagarilor cu alunecare.
29.7 Identificarea lagarilor cu
rostogolire(rulmentilor).

29.8 Clasificarea lagarilor cu
rostogolire.

29.9 Explicarea avantajelor,
dezavantajelor si domeniilor de
folosire.

29.10 Enumerarea materialelor
lagarilor cu rostogolire.

29.11 Explicarea modului de
ungere ungere a lagarilor cu
rostogolire.

29.12 llustrarea modului de
simbolizare si descifrare a
simbolurilor rulmentilor.

29.13 llustrarea modului de
alegere a rulmentilor din STAS
si verificarea lor la longivitate.

29.4 Avantajele, dezavantajele si
domeniile de folosire.

29.5 Materiale.

29.6 Ungerea lagarilor.

29.7 Lagare cu
rostogplire(rulmenti).

29.8 Clasificarea.
29.9Avantajele, dezavantajele si
domeniile de folosire.

29.10 Materiale.

29.11 Ungerea lagarilor.

29.12 Simbolizarea si descifrarea
simbolurilor.

29.13 Alegera rulmentilor din

STAS si verificarea lor la
longivitate.

A56. Descifrarea
simbolurilor rulmentilor.
A57. Alegera rulmentilor
din STAS si calculul
acestora la longivitate.

30.Cuplaje

30.1 Identificarea cuplajelor.
30.2 Clasificarea cuplajelor.
30.3 Explicarea avantajelor,
dezavantajelor si domeniilor
de folosire.

30.4 llustrarea alegerii
cuplajelor din STAS si
verificarea lor durabilitate.

30.1 Generalitati.

30.2 Clasificarea.

30.3 Avantajele, dezavantajele si
domeniile de folosire.

30.4 Alegerea cuplajelor din STAS
si verificarea lor durabilitate.

A57. Alegera cuplajelor
din STAS si calculul
acestora la durabilitate.

VI. Repartizarea orientativa a orelor pe unitati de invatare

Nr. Numaérul de ore
crt. Unitati de invifare Contact direct Lucrul
Total | Prelegeri | Practica/ | individual
Seminar
1 2 3 4 5 6
Introducere 2 2
Compartimentul 1.Mecanica 40 22 6 12
teoretica
Capitolul 1.Statica 22 10 6 6
1. | Notiuni fundamentale si principiile 2 2
staticii
2. | Sistemul de forte coplanare concurente 6 2 2 2




3. | Cuplu de forte 2 2
4. | Sistemul de forte coplanare arbitrare 6 2 2 2
5. | Sistemul spatial de forte 2 2
6. | Centrul de greutate 4 2 2
Capitolul 2.Cinematica 8 6 2
7. | Cinematica punctului 2 2
8. | Miscari simple ale rigidului 2 2
9. | Migcarea compusa a punctului si a 4 2 2
rigidului
Capitolul 3.Dinamica 10 6 4
10. | Notiuni fundamentale si principiile 2 2
dinamicii
11. | Miscarea punctului material. Metoda 4 2 2
cinetostaticii.
12. | Teoremele generale ale dinamicii 4 2 2
Compartimentul 2. Rezistenta 40 14 14 12
materialelor
13. | Notiuni generale 2 2
14. | Intindere si compresiune 8 2 4 2
15. | Calculele practice la forfecare si strivire 4 2 2
16. | Rasucire 10 2 4 4
17. | Incovoiere 10 2 4 4
18. | Ipotezele de rezistenta si rezistenta si 4 2 2
aplicatiile lor
19. | Stabilitatea barelor supuse la 2 2
compresiune
Compartimentul 3.0rgane de masini 38 22 10 6
20. | Notiuni generale 2 2
21. | Asamblari nedemontabile si 4 2 2
demontabile
22. | Transmisii ale miscarii de rotatie 2 2
23. | Transmisii prin fricfiune 2 2
24. | Transmisii prin roti dintate 10 2 6 2
25. | Transmisii prin melc 4 2 2
26. | Transmisii surub-piulita 2 2
27. | Transmisii prin curele si lanturi 4 2 2
28. | Arbori si osii 2 2
29. | Lagare 4 2 2
30. | Cuplaje 2 2
Total la disciplina 120 60 30 30
VII. Studiul individual ghidat de profesor
Materii pentru studiul individual Produse de Modalititi de Termeni de
elaborat evaluare realizare
1.Sistemul de forte coplanare Lucrare grafo- Sustinerea publica Conform
concurente analitica nr.1 a lucrarii orarului Sl
2.Sistemul de forte coplanare arbitrare Lucrare grafo- Sustinerea publica Conform




analitica nr.2 a lucrarii orarului Sl

3.Sistemul spatial de forte Lucrare grafo- Sustinerea publica Conform
analitica nr.3 a lucrarii orarului Sl

4.Miscarea compusa a punctului si a Elaborarea Sustinerea publica Conform
rigidului referatului orarului SI
5.Miscarea punctului material.Metoda Elaborarea Sustinerea publica Conform
cinetostaticii. referatului orarului SI
6.Teoremele generale ale dinamicii Elaborarea Sustinerea publica Conform
referatului orarului S

7 Intindere si compresiune Lucrare grafo- Sustinerea publica Conform
analiticd nr.5 a lucrarii orarului Sl

8.Rasucire Lucrare grafo- Sustinerea publica Conform
analitica nr.6 a lucrarii orarului Sl

9.Incovoiere Lucrare grafo- Sustinerea publica Conform
analitica nr.7 a lucrarii orarului Sl

10.Ipotezele de rezistenta si rezistenta Elaborarea Sustinerea publica Conform
si aplicatiile lor referatului orarului Sl
11.Asamblari nedemontabile si Elaborarea Sustinerea publica Conform
demontabile referatului orarului S
12.Transmisii prin roti dintate Elaborarea Sustinerea publica Conform
referatului orarului SI

13.Transmisii prin curele si lanfuri Lucrare grafo- Sustinerea publica Conform
analitica nr.8 a lucrarii orarului Sl

VIII. Lucrari practice recomandate

. Lucrarea practica nr.6 Rasucire.

. Lucrarea practica nr.7 Incovoiere.
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. Lucrarea practica nr.9 Lagare.

. Lucrarea practica nr.3 Centrul de greutate.

. Lucrarea practica nr.4 Intindere si compresiune.

. Lucrarea practica nr.8 Transmisii prin roti dintate.

. Lucrarea practica nr.1 Sistemul de forte coplanare concurente.

. Lucrarea practica nr.2 Sistemul de forte coplanare arbitrare.

. Lucrarea practica nr.5 Calculele practice la forfecare si strivire.

10. Lucrarea de laborator nr.1 Incercarea la intindere a materialelor din otel.

11. Lucrarea de laborator nr.2 Incercarea barei la rasucire.

12. Lucrarea de laborator nr.3 Incercarea grindei la incovoiere.

13. Lucrarea de laborator nr.4 Studiera constructiei reductorului cilindric.

14. Lucrarea de laborator nr.5 Studierea constructiei reductorului conic.

15. Lucrarea de laborator nr.6 Studierea constructiei reductorului melcat.




IX.  Sugestii metodologice
La organizarea studierii disciplinei profesorul va utiliza cele mai eficiente tehnologii de predare-

invatare- evaluare. Continuturile disciplinei au un grad inalt de abstractizare, caracter teoretic, de
aceea, pentru inlesnirea insusirii lor profunde, se recomanda a utiliza astfel de forme si metode

activ- participative:

instruirea problematizat;
- instruirea programata;

- algoritmizarea;

- demonstrarea prin calcule;
- modelarea;

- schematizarea.
La formarea gandirii logico-creative profesorul va folosi urmatoarele metode:

- asimilarea independentd si dirijatd a cunostintelor de catre elevi in baza standardelor,
indrumarelor,literaturii tehnice stiintifice;

- organizarea lucrului In grupuri mici §1 medii;

- elaborarea referatelor stiintifice.
Caracterul aplicativ al disciplinei impune ca, folosind expresiile si relatiile matematice,

teoremele, principiile stiintifice, sa se realizeze scopurile practice:

- rezolvarea problemelor in baza schemelor reale a masinilor si mecanismelor;

- indeplinirea lucrarilor grafo-analitice;

- lucrul de cercetari si creatie tehnica in cadrul cercului la disciplina;

- efectuarea incercarilor materialelor in cadrul lectiilor de laborator;

- proiectarea si confecstionarea utilajelor nestandarde pentru dotarea cabinetului.
Profesorul are posibilitate sa aleagd acele tehnologii, forme si metode de organizare a
activitatilor didactice, care sunt adecvate specialitatii, experientei de lucru, capacitatilor

individuale ale elevilor si care permit atingera obiectivelor trasate.

X.  Sugestii de evaluare a competentelor profesionale

La inceputul studierii disciplinei este necesara o evaluare inifiald a competentelor elevilor

formate la disciplinele anterioare in domenii:

Fizica:



legile fundamentale ale mecanicii axiomele si principiile de baza;
caracteristicile cinematice ale miscarilor mecanice;

principiile dinamicii;

Unitati de masurd a unor marimi mecanice.

Matematica:

notiuni de vector i operatii asupra lor;

sisteme de referinta si de coordonate;

alcatuirea si rezolvarea ecuatiilor liniare si ordinul doi;

functii trigonometrice;

teoremele lui sinus si cosinus.

Obiectivul major al ealudrii competentelor elevilor la Mecanicd aplicata este
masurarea $i aprecierea rezultatelor obtinute in coraport cu cele proectate spre a interveni
in functie de caz, asupra perfectionarii procesului de predare-invatare si obfinera
performantelor.

Evaluarea poarta un caracter continuu si presupune aplicarea diferitor forme si metode:

- curentd(zilnicd): orala la tabla, dictari tehnice, exercifii, teste cu diferite structuri ale
itemilor;

- individuala, folosind lucrari de contreol cu caracter problematizat;

- cumulativa — examen la finele semestrului I11.

XI. Resursele necesare pentru desfasurarea procesului de studiu

Desfasurarea procesului de studii se efectueaza in cabinetul de mecanica aplicata, care

este amenajat conform cerintelor. Sunt amenajate sase locuri de muncd pentru lucrari de

laborator. In cabinet se afld materialele didactice pentru elevi(fise cu probleme, mostre, machete,

referate, rapoarte, portofolii etc.). Utilajul petru efectuarea lucrarilor de laborator este

nestandard, confectionat cu fortele proprii.

XIl. Resursele didactice recomandate elevilor

Nr. Denumirea resursei Locul in care poate fi Numarul de
crt. consultatd/accesata/procurata exemplare
resursa disponibile
1. Manual Mecanica tehnica A. Biblioteca CTAS 70
Arcusa., Chiginau, 1992.
2. V. Drobota s. a. Rezistenta Cabinetul, Mecamica aplicata. 7




materialelor si Organe de masini.,
Bucuresti, 1988.

Cicluri de prelegeri: ,,Asamblari
nedemontabile si demontabile”
,, Lransmisii prin roti dintate”
,,Cuplaje”

Cabinetul, Mecamica aplicata.
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