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I Preliminarii
Modulul Actiondri mecanice face parte din componenta de profil a programului de pregatire la
specialitatea Mecatronicd masini si utilaje agricole, calificarea tehnician mecatronicd, invatamant
profesional tehnic. Curriculumul modular Actiondri mecanice este un document obligatoriu pentru
realizarea procesului de pregdtire profesionalda a tehnicianului mecatronica, fnvatamant
profesional tehnic.
Modulul Actiondri mecanice prevede studiul elementelor de baza ale actionarilor mecanice, ale
asamblarilor organelor de masini si utilaje agricole, transmisiilor mecanice si organelor de
sustinere, rezemare si legatura ale mecanismelor masinilor si utilajelor agricole. Modulul Actiondri
mecanice contribuie la formarea competentelor profesionale specifice, identificate in standardul
de calificare.
Modulul Actiondri mecanice, se propune a fi studiat in semestrul Il al anului | de studii. La baza
studiului continuturilor modulului vor sta cunostintele si competentele din matematica si fizica,
studiate in cadrul pregatirii de cultura generala.
Totodata modulul este orientat spre formarea la elevi a competentelor-cheie si transversale,
necesare viitorilor tehnicieni pentru o integrare cat mai reusita in piata muncii si o adaptare
sociald rapida, respondenta la schimbarile actuale si de perspectivd. Aceste competente sunt
dezvoltate pe parcursul intregii perioade de instruire a formabilului cu accent substantial pe
urmatorul set de rezultate ale invatarii specifice pentru tehnicianul mecatronica:
— Competenta de interactiune sociald, necesara pentru organizarea procesului de lucru in
colectiv, cu accent preponderent pe aplicarea corecta in comunicare a terminologiei de
specialitate, inclusiv in limba straina in functie de solicitarea agentului economic.
— Autonomia si responsabilitatea in conditii de munca, care sunt, de obicei, previzibile vor
asigura formarea la elev a unui sir de cunostinte, deprinderi si atitudini, care vor facilita realizarea
cu succes a sarcinilor de lucru. O atentie sporita se va axa pe aplicarea prevederilor legale privind
sandtatea si securitatea in munca si in domeniul situatiilor de urgentad, inclusiv de prevenire si
stingere a incendiilor specifice atelierelor de reparatie si de aplicare a normelor de protectie a
mediului. Elevul va identifica metode, mijloace, elemente pentru care exista solutii, remedieri,
asigurand astfel indeplinirea atributiilor profesionale.

. Motivatia, utilitatea modulului pentru dezvoltarea profesionala

Pentru a asigura cresterea economica a tarii in domeniul agricol e necesar de a majora
productivitatea muncii, calitatea lucrarilor agricole, calitatea productiei. Calitatea productiei
agricole la nivelul standardelor europene poate fi asigurata prin exploatarea corecta resurselor
naturale, a masinilor si utilajelor agricole cu care se prelucreaza solul, culturile agricole.

Tehnica agricola moderna detine mecanisme si instalatii de generatie noua, exploatarea careia
necesita specialisti competenti cu un nivel avansat de cunostinte si abilitati profesionale, inclusiv
ce tine de actionarile mecanice ale masinilor si utilajelor agricole.

Competentele formate in cadrul modului Actiondri mecanice vor fi utile in activitatea ulterioara si
dezvoltarea profesionald, deoarece conceptul masinilor si utilajelor agricole performante au la
baza actionari mecanice de functionare.



Competentele profesionale specifice modulului

Competentele profesionale constituie un sistem de cunostinte, abilitati si atitudini, care permit

realizarea sarcinilor profesionale si reprezinta finalitatea de studii, rezultatul masurabil, care poate

fi masurat si / sau evaluat prin descriptori si structurat pe unitati de competente.

Competentele profesionale conform Standardului de calificare pentru tehnician mecatronica,

formate in cadrul modulului Actiondri mecanice sunt:

CPS 2. Asamblarea masinilor si utilajelor agricole;
CPS 5. Efectuarea activitatilor de mentenanta preventiva a mijloacelor tehnice agricole.
Formarea competentelor profesionale mentionate se va asigura prin acumularea de cunostinte din

continuturile modulului si dezvoltarea unitatilor de competenta corespunzatoare:

UC 1. Configurarea si analiza elementelor de baza ale mecanismelor;

UC 2. Analiza mecanismelor si fortelor care actioneaza asupra elementelor mecanismului;

UC 3. Asamblarea organelor de masini ale masinilor si utilajelor agricole;

UC 4. Punerea in functiune si mentenanta transmisiilor mecanice ale masinilor si utilajelor

agricole;

UC 5. Configurarea si mentenanta organelor pentru sustinere, rezemare si legatura ale

mecanismelor masinilor si utilajelor agricole.

Iv. Administrarea modulului
Numarul de ore
Semestrul Total Contact direct Lucrul | Modalitate de | Numarul de

Teorie Practica | indivi evaluare credite

dual
2 180 60 60 60 examen 6

V. Unitati de invatare

Unitati de competenta ‘ Unitati de continut ‘ Abilitati

1. Actionari mecanice, notiuni de baza

UC 1. Configurarea si
analiza elementelor de
baza ale mecanismelor

1.1 Actiondri mecanice destinatia,
clasificarea

1.2 Notiuni despre sistem tehnic,
masina, mecanism

1.3 Clasificarea mecanismelor si
masinilor. Destinatia, constructia,
principiul de functionare si reglarea
masinilor si utilajelor agricole.

1.4 Elementul, cupla si lantul
cinematic

1.5 Destinatia si clasificarea
elementelor cinematice

AlAbordarea actionarii mecanice
in domeniul masinilor si utilajelor
agricole

A2 Analiza elementelor de baza ale
mecanismelor

A3 Configurarea elementelor de
baza ale mecanismelor

A4 Configurarea elementelor
cinematice

A5 Analiza relatiilor functionale si
principiilor de actiuni ale sistemelor
componentelor si elementelor

2. Mecanisme. Principiul formarii mecanismelor

UC 2. Analiza
mecanismelor si
fortelor care
actioneaza asupra

2.1Mecanisme cinematice:
destinatia, clasificarea, domeniul
de utilizare

2.2Analiza structurala a

A6 Specificarea mecanismele
conform clasificarii

A7 ldentificarea tipurilor de grupe
cinematice
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elementelor
mecanismului

mecanismului, principiul
constructiei

2.3Actiunea fortelor exterioare si
interioare asupra elementelor
mecanismului

2.4Frecarea si uzura in cupla
cinematica, notiuni de baza,
clasificarea

2.5Destinatia, clasificarea lubrifierii

A8 Identificarea fortelor ce
actioneaza in timpul functionarii
mecanismului

A9 Calculul fortelor in mecanisme
plane

A10 Analizarea proceselor de
frecare si uzura

A1l Analizarea influentei uzurii
asupra starii tehnice a
mecanismelor si duratei de
exploatare

A12 Estimarea influentei uzurii
asupra gradului de imbatranire
fizica a mecanismelor

A13 Monitorizarea procesului de
alimentare a masinilor si utilajelor
agricole cu lubrifianti si lichide
tehnice in conditii de protectie a
mediului

A14 Aplicarea instructiunii privind
securitatea si sanatatea in munca
A15 Aplicarea regulilor privind
protectia mediului, valabile pentru
agentul economic

3. Asamb

larile organelor de masini ale masinilor si utilajelor agricole

UC 3. Asamblarea
organelor de masini
ale masinilor si
utilajelor agricole

3.1 Tipuri de filete standard

3.2 Variante constructive ale
asamblarilor cu filet si modul de
fixare

3.3 Materialele buloanelor si
piulitelor

3.4 Asamblari cu pene si caneluri
3.5 Tipuri de pene si caneluri
standard

3.6 Variante constructive ale
asamblarilor cu pene si caneluri,
materiale folosite

3.7 Asamblari nedemontabile

A16 Analizarea asamblarilor cu filet
A17 Alegerea materialului
buloanelor si piulitelor

A18 Specificarea conditiilor tehnice
de strangere a buloanelor si
piulitelor

A19 Asamblarea cu pene

A20 Asamblarea cu caneluri

A21 Analiza conditiilor de
coaxialitate ale butucului si
arborelui

A22 Analiza asamblarilor
nedemontabile la masini si utilaje
agricole

A23 Compararea asamblarilor prin
sudare, nituire, lipire si presare
pentru masini si utilaje agricole
A24 Determinarea defectelor de
calitate, contribuirea la inlaturarea
lor

4. Transmisii mecanice

UC 4. Punerea in
functiune si
mentenanta
transmisiilor mecanice
ale masinilor si

4.1 Transmisii prin miscarea de
rotatie

4.2 Parametrii cinematici si relatiile
cinematice si de eforturiin
transmisii

A25 Identificarea factorilor prioritari
in transmisia energiei mecanice

A26 Analiza transmiterii energiei
mecanice prin miscare de rotatie
A27 Calculul parametrilor cinematici




utilajelor agricole

4.3 Transmisii prin frictiune
4.4 Transmisii, cu role cilindrice.
Conditii de functionare
4.5 Materiale pentru role si
criteriile capacitatii de lucru
4.6 Transmisii cu raport de
transmitere reglabil
4.7 Variatoare. Tipuri
constructive de variatoare si
domeniul de utilizare

4.8 Transmisii cu roti dintate
(angrenaje)

4.9 Teorema angrenajului
evolventic

4.10 Parametrii cinematici si de
eforturi

4.11 Materiale pentru roti dintate
4.12 Criteriile capacitatii de lucru
ale transmisiei. Transmisii prin
came, surub — piulita. Materiale
utilizate pentru confectionarea
surub-piulita

4.13 Transmisii prin melc
Destinatia, constructia si
functionarea.

4.14 Parametrii cinematici si
dimensiunile geometrice ale
melcului si rotii dintate

4.15 Fortele in angrenajul melcat
4.16 Transmisii prin curea
Destinatia, constructia si
functionarea transmisiei prin
curea. Transmisie cu curea
trapezoidala. Tipuri standard de
transmisii cu curea

4.17 Transmisii prin lanturi
Destinatia, constructia si
functionarea

ai transmisiei prin miscare de rotatie
A28 Analiza transmisiei prin
frictiune

A29 Calculul parametrilor
cinematici, geometrici si de forta ai
transmisiei prin frictiune

A30 Punerea in functiune a
transmisiei prin frictiune

A31 Verificarea parametrilor
cinematici, de forta si dimensiunile
geometrice ale rotii dintate

A32 Calculul parametrilor
cinematici, geometrici si de forta ai
transmisiei cu roti dintate

A33 Punerea in functiune a
transmisiei cu roti dintate

A34 Verificarea functionalitatii
transmisiilor mecanice si controlul
calitatii lucrului

A35 Stabilirea parametrilor de forta
in transmisiile cu came

A36 Punerea in functiune a
transmisiei cu came

A37 Analiza constructiva ale
angrenajului melcat

A38 Distingerea parametrilor
cinematici, de forta si dimensionali
ai rotii dintate

A39 llustrarea fortelor in angrenajul
melcat

A40 Distingerea parametrilor
cinematici, de forta si dimensionali
ai melcului

A41 Punerea in functiune a
transmisii prin curea

A42 Reglementarea dimensiunilor si
alegerea tipului transmisiilor prin
curea conform documentelor
normative

A43 Identificarea profilului rotilor
pentru transmisii cu curea conform
documentelor normative

A44 Selectarea tipului de lant si rotii
de lant

A45 Mentenanta transmisiilor
mecanice ale masinilor si utilajelor
agricole

5. Organe de sustinere, rezemare si legatura ale mecanismelor masinilor si utilajelor agricole




UC 5. Configurarea si
mentenanta organelor
de sustinere, rezemare
si legatura

ale mecanismelor
masinilor si utilajelor
agricole

5.1Arbori si osii. Destinatia,
clasificarea si domeniul de utilizare
5.2Lagadre de alunecare. Destinatia,
constructia si conditiile de lucru ale
lagarelor de alunecare. Materiale si
conditii de lucru

5.3Ungerea lagarelor de alunecare
5.4 Lagare de rostogolire
Destinatia, particularitatile
constructive si materialele
lagarelor de rostogolire
5.5Simbolizarea si descifrarea
simbolurilor

5.6Cuplaje mecanice Destinatia,
clasificarea. Avantaje, dezavantaje
si domenii de utilizare

5.7Alegerea cuplajelor si
verificarea lor la durabilitate

A46 Asamblarea osiei si arborelui
A47 Configurarea si mentenanta
lagarelor de alunecare

A48 Calculul lagarelor de alunecare
dupa valoarea admisibila a presiunii
in lagar si produsul admisibil
presiune — viteza

A49 Configurarea si mentenanta
lagarelor de rostogolire

A50 Ungerea lagarelor

A51 Selectarea rulmentilor si
verificarea lor la longevitate

A52 Abordarea cuplajelor la diferite
mecanisme

A53 Analiza conditiilor de lucru a
cuplajelor mecanismelor

A54 Utilizarea schemelor
cinematice de functionare, desene
tehnice si efectuarea calculelor
necesare

VL. Repartizarea orientativa a orelor pe unitati de invatare
Nr. Unitati Numarul de ore Studiu Ore de contact direct dupa
de invatare individual locul de instruire
Total Contact direct I/l I/A
IT IP IT IP IT P
1. | Actiondri mecanice, 10 4 2 4 4 2
notiuni de baza
2. | Mecanisme. 18 6 4 8 6 4
Principiul formarii
mecanismelor
3. | Asamblarile 32 12 10 10 4 8 10
organelor de masini
ale masinilor si
utilajelor agricole
4. | Transmisii mecanice 80 22 30 28 10 12 30
5. | Organe de 40 16 14 10 6 10 14
sustinere, rezemare
si legatura ale
mecanismelor
masinilor si
utilajelor agricole
Total 180 60 60 60 30 30 60




VII.  Studiul individual ghidat de profesor
Nr. Materii pentru studiul individual Produse de Modalitati de Termen de
crt elaborat evaluare realizare
1. Actionari mecanice, notiuni de baza
1.1 Clasificarea mecanismelor si masinilor Rezumat scris Prezentarea *
rezumatului

2. Mecanisme. Principiul formarii mecanismelor

2.1 Destinatia, clasificarea, domeniul de Tabel Prezentarea

utilizare a mecanismelor cinematice tabelului

2.2 Actiunea fortelor exterioare si interioare Studiu de caz Prezentarea *
asupra elementelor mecanismului studiului

2.3 Frecarea si uzura in cuple cinematice. Proiect de grup Prezentarea *
Destinatia lubrifierii proiectului

3. Asamblarile organelor de masini ale masinilor si utilajelor agricole

3.1 Asamblari cu pene si caneluri. Destinatia si Tabel Prezentarea *
clasificarea asamblarilor cu pene si caneluri tabelului

3.2 Avantaje, dezavantaje si domeniul de Graficul T Prezentarea *
utilizare ale asamblarilor cu pene si caneluri graficului

3.3 Tipuri de pene si caneluri standard. Studiu de caz Prezentarea *
Variante constructive ale asamblarilor cu pene studiului

si caneluri, materiale folosite.

3.4 Asamblari nedemontabile Destinatia si Harta Prezentarea hartii
clasificarea/ Asamblari prin sudare conceptuald

3.5 Avantaje, dezavantaje si domeniul de Graficul T Prezentarea *
utilizare a asamblarilor nedemontabile graficului

4. Transmisii: destinatia, clasificarea, avantajele,

prezentarea simbolica

4.1 Transmisii prin miscari de rotatie Argumentare Prezentarea
Transmiterea energiei mecanice prin miscarea scrisa argumentarii

de rotatie. Destinatia si clasificarea

transmisiilor

4.2 Parametrii cinematici si relatiile cinematice Calcule Prezentarea *
si de eforturi in transmisii calculelor

4.3 Transmisii prin frictiune. Avantaje, Graficul T Prezentarea *
dezavantaje si domeniul de utilizare a graficului

transmisiei prin frictiune.

4.4 Transmisii cu roti dintate Harta Prezentarea hartii

(angrenaje).Destinatia si clasificarea
transmisiei cu roti dintate

conceptuala

4.5 Transmisii cu role cilindrice. Conditie de Rezumat scris Prezentarea

functionare. Parametrii cinematici si de rezumatului

eforturi

4.6 Transmisii cu raport de transmitere Studiu de caz Prezentarea *
reglabil. Variatoare. Tipuri constructive de studiului

variatoare si domeniul de utilizare

4.7 Transmisii prin came, surub - piulita. Graficul T Prezentarea *
Avantaje si dezavantaje. Destinatia si graficului




clasificarea

4.8 Transmisii prin melc. Destinatia Tabel Prezentarea
transmisiei. Materialul melcului si al rotii tabelului
melcate
4.9 Transmisii prin curea. Avantaje, Graficul T Prezentarea *
dezavantaje si domeniul de utilizare a graficului
transmisiei prin curea
4.10 Transmisii prin lanturi. Particularitatile Argumentare Prezentarea *
constructive si tipurile de lanturi scrisa argumentarii

5. Organe de sustinere, rezemare si legatura ale mecanismelor masinilor si utilajelor agricole
5.1 Arbori si osii. Particularitatile constructive Studiu de caz Prezentarea *
ale arborilor si osiilor studiului
5.2 Lagadre de alunecare. Analiza starii de lucru Tabel Prezentarea *
a fusului arborelui in lagar tabelului
5.3 Lagare de rostogolire. Analiza comparativa Diagrama Wenn Prezentarea *
a diferitor tipuri de lagére diagramei
5.4 Cuplaje mecanice. Abordarea cuplajelor la Tehnica 3-2-1 Prezentarea: *
diferite mecanisme 3-concepte, 2-idei

1-o abilitate formata

Nota: * Conform rutei de parcurgere a componentelor planului de invatamant.

VIII.  Lucrarile practice recomandate

1. Determinarea parametrilor de baza ai lantului cinematic

2. Determinarea coeficientului de frecare la alunecare pe plan

3. Analiza particularitatilor constructive ale asamblarilor filetate

4. Analiza particularitatilor constructive ale asamblarilor cu pene si caneluri

5. Analiza particularitatilor constructive ale asamblarilor cu nituri si prin sudare

6. Calculul cinematic al transmisiei mecanice

7. Analiza particularitatilor constructive ale variatoarelor de turatii

8. Determinarea parametrilor geometrici ai rotilor dintate

9. Analiza particularitatilor constructive si determinarea parametrilor reductorului cilindric
10. Analiza particularitatilor constructive ale cutiei de viteza a tractorului si automobilului
11. Analiza cinematica a transmisiei planetare si distribuitorului de viteza

12. Analiza particularitatilor constructive si determinarea prin calcul a parametrilor reductorului

conic

13. - Analiza particularitatilor constructive si determinarea prin calcul a parametrilor reductorului
cu doua trepte si dinti inclinati

14. Analiza cinematica a distribuitorului de viteza la tractor

15. Analiza cinematica a distribuitorului de viteza la automobil

16. Analiza particularitatilor constructive si reglarea reductorului cu melc

17. Reglarea transmisiei prin curea

18. Reglarea transmisiei prin lant

19. Analiza particularitatilor constructive ale arborilor si osiilor

20. Analiza a particularitatilor constructive si reglarea lagarelor de alunecare si rostogolire

21. Analiza particularitatilor constructive ale cuplajelor mecanice




IX. Sugestii metodologice
Tehnologiile didactice aplicate in procesul instructiv educativ vor fi indicate explicit in proiectele
didactice elaborate de fiecare profesor in functie de nivelul de pregatire si progresul demonstrat atat de
grupa de elevi in ansamblu, cat si de fiecare elev in parte. La selectarea metodelor si tehnicilor de
predare - invatare - evaluare se va promova o abordare specifica, bazata in esenta pe stimulare, pe
individualizare, pe motivarea elevului si abilitatilor individuale.
Selectarea strategiilor didactice se vor racorda la scopurile si obiectivele propuse; continuturile
planificate; resursele didactice disponibile, nivelul de pregdtire initiald si capacitdtile elevilor,
competentele ce urmeazad a fi dezvoltate.
Profesorul va utiliza metode, procedee si tehnici de predare- invatare precum: expunerea, conversatia,
demonstratia, problematizarea, lucrul cu manualul, observatia, prelegerea cu ilustratie si aplicatie
experimentul, invdtare prin descoperire, studiul de caz etc, cat si forme de lucru: frontal, individual si in
echipa. Profesorul poate alege si aplica acele metode si tehnologii, forme si metode de organizare a
activitatii elevilor, in asa fel, ca sa asigure o oferta de instruire diferentiata si flexibila, care sunt adecvate
specialitatii, experientei de lucru, capacitatilor individuale ale elevilor, care asigura randament Ia
formarea competentelor preconizate.
in abordarea pragmaticd a organizarii lectiei orientate spre actiune sunt urméatoarele puncte de reper:
- situatiile ce prezinta importanta pentru exercitarea atributiilor de functie (invatarea pentru actiune)
reprezinta puncte de referinta didactice;
- punctul de reper al invatarii 1l reprezinta activitatile care sunt, dupa posibilitati, efectuate de sine
statator;
- activitatile urmeaza a fi planificate, realizate, verificate, in caz de necesitate corectate, si, in final,
evaluate de sine statator de catre eley;
- activitatile urmeaza sa stimuleze intelegerea complexa a realitatii profesionale, incluzand aspecte
tehnice, de securitate, economice, ecologice si sociale.
Lectia orientata spre actiune reprezinta un concept didactic, care imbina structurile sistematice
profesionale si de actiune. Ea se realizeaza prin diverse metode de predare.
Deoarece continuturile modulului au un caracter aplicativ, pentru inlesnirea insusirii lor, se recomanda
utilizarea formelor si metodelor interactive: instruirea problematizata, demonstrarea, compararea,
exercitiul, studiul de caz, experimentul ghidat, metoda celor 4 pasi, metoda proiectelor, jocul de rol,
precum si lucrul ghidat in grup, modelul actiunii complete, care constituie baza conceptiei de sarcini de
instruire orientate spre actiune. Ele formeaza la elevi abilitati actional - practice.
Proiectarea didactica de lunga durata se va realiza conform prezentului curriculum, atat la dezvoltarea
competentelor profesionale specifice modulului, cat si la continuturile recomandate.
in corespundere cu cerintele de evaluare, profesorul va planifica activititi de sintezd, de evaluare,
precum si activitati practice.
Cadrul didactic va stabili coerenta intre competentele specifice modulului, continuturile, activitatile de
invatare, resursele, mijloacele si tehnicile de evaluare.
Varietatea metodelor de predare - invatare - evaluare urmeaza sa asigure fnsusirea continuturilor
curriculare si sa serveasca drept instrument de stimulare a interesului elevilor fata de formarea
competentelor.
Studiul individual ghidat de profesor se va realiza pentru fiecare unitate de continut, iar elevilor in acest
scop, li se propun sarcini individuale.



X. Sugestii de evaluare a competentelor profesionale

Evaluarea vizeaza madsura in care se formeaza competentele specifice modulului. Initial se recomanda

realizarea unei evaluari predictive din domeniul disciplinelor de cultura generala (fizicd, matematica),

care va oferi posibilitatea de diagnosticare a nivelului de pregatire a elevilor.

Pe parcursul semestrului se va realiza evaluarea formativa, in scopul unei evaluari eficiente cu utilizarea

unor metode traditionale si de alternativa, prin probe orale si scrise, in functie de cerintele unitatii de

competenta. De asemenea se va utiliza: observarea sistematica a elevilor, urmarind progresul personal;

autoevaluarea; portofoliul elevului; realizarea proiectelor de grup.

Metodele utilizate vor fi orientate spre valorificarea achizitiilor elevilor si stimularea lucrului in echipa.

Pentru fiecare metoda, profesorul va elabora instrumente specifice de evaluare.

Lucrarile practice dezvolta abilitati si aptitudini de analiza si formare a deprinderilor practice, vor servi in

calitate de evaluare curenta.

Evaluarea sumativa va fi proiectata in vederea aprecierii elevilor si informarii cadrelor didactice si

angajatorilor, privind achizitiile de competente in baza criteriilor acumulate de viitorii specialisti.

La elaborarea sarcinilor/itemilor de evaluare formativa si sumativa, profesorul va tine cont de

competentele specifice modulului.

La evaluarea sarcinilor practice bazate pe situatii reale se va tine cont de intelegerea problemei,

documentarea in vederea identificarii informatiilor necesare in rezolvarea sarcinii, alegerea algoritmului

de rezolvare, prezentarea si analiza rezultatelor obtinute. Pentru aceasta ei utilizeaza schemele de

functionare, desenele tehnice, schemele de conexiune sau diagramele si efectueaza calculele necesare.

Se recomanda evaluarea produselor elaborate de elevi la studiul individual prin:

- functionarea generala si specifica a sistemelor de dirijare si de reglare, le prezinta Tn mod sistematic
si le reparg;

- selectarea valorilor de referintd, metodele si instrumentele de masurare;

- colectarea informatiei din documentatia generala si cea prezentata de producator

- aplicarea tehnicilor de masurare, reglarea ansamblurilor;

- verificarea si repararea sistemelor de transmisie ale masinilor si instalatiilor;

- evaluarea informatiilor si propriile observatii pentru a descrie si determina erorile sistemelor de
transmisie;

- elaborarea strategiei pentru solutionarea problemelor;

- determinarea si inlaturarea erorilor sistemelor de transmisie;

- analizarea si ilustrarea relatiilor functionale si principiile de actiune ale sistemelor, componentelor si
elementelor;

- elaborarea planului de lucru pentru depistarea erorilor si repararea sistemelor, respectand tehnicile
de testare si masurare potrivite;

- notarea rezultatelor testelor si masurarilor, compararea cu valorile producatorului si tragerea
concluzii privind sursele posibile de eroare;

- verificarea sistemelor de transmisie cu privire la functionare si uzura;

- lau decizii, sub aspectul tehnic privind piesele de schimb necesare si combustibil, si utilizeaza
sistemele de comunicare specifice atelierului.

- verificarea functiilor sistemelor de transmisie si controlarea calitatii lucrului.

Produsele elaborate in cadrul studiului individual vor fi evaluate in baza criteriilor si descriptorilor de

evaluare.

10



Instrumentele de evaluare trebuie sa fie adecvate scopului urmarit si sa permita elevilor sa demonstreze

detinerea/formarea de competente specifice modulului.

XI. Resursele necesare pentru desfasurarea procesului de studii

Pentru a realiza cu succes formarea competentelor ce trebuie achizitionate si dezvoltate Tn cadrul

modulului Actiondri mecanice trebuie de asigurat un mediu de nvatare autentic, relevant si centrat pe

elev.

Laboratorul specializat Actiondri mecanice trebuie sa fie amenajat si dotat cu standuri, piese, organe de

masini, mecanisme, planse didactice, machete, mostre, utilaj, instrument.

Lucrarile practice se vor desfasura in laborator, atelier si in conditii de productie, la agentul economic

din domeniu.

XIl. Resursele didactice recomandate elevilor
Nr. Denumirea resursei Locul in care poate fi
crt consultata/accesata/procura
ta resursa
1. | Nicolae I|. Manolescu; Mircea Mihail Popovici Mecanisme. Biblioteca
Manual pentru clasa a Xl-a licee cu profilurile de mecanica
si scoli profesionale Bucuresti: Editura Didactica si
pedagogica. 1989.
2. | Sursainternet http: /www. bibliotecar ru/ -robot /8.htm. Internet
3. | Valeriu Dulgheru; Anatol Oprea; Gheorghe Postaru; Anatol Biblioteca
Musteatd. Mecanica aplicata. Chisinau:
Editura Tehnica UTM.,1999. 281p. ISBN 9975-910-65-3
4. | Viorica Constantin; Vasile Paladi. Organe de masini si Biblioteca
mecanisme. Galati: Editura Fundatiei Universitare Dunarea
de Jos.
5. | Mapxenb. W.WU. [etann mawuH. Mockea: MawwH Biblioteca
ocTpoeHue, 1977.
6. | MN.H. CnanyeHko, M.A. Mepko, M.B. MeLWHAKKH, Biblioteca
A.B. Konotos, E,B. benAkoB. INEKTPOHHbIA y4ebHO-
METOANYECKMIA KOMMAEKC Mo  AucuunavHe  «Teopwus
MEXaHU3MOB M MaLUUH. Cnbupckuin  depepanbHbii
YHusepcutet, 2008.
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